Mosfet Driver para Low Side MIC4427 X TC4420

Autor: Marcelo Archanjo
Data: 21/05/2010

Objetivo:
Avaliar qual Mosfet Driver é melhor: MIC4427 ou TC4420

Obs.: Este teste é continuacao do teste PCR LowSideDriver (IR4427 ou MIC4427)

Condicoes:
« Cargal: Carga resistiva de 4,7KQ e com Led
e Carga2: Motor da Cadeira de Rodas Hummel (300W) (motor da esquerda do
ponto de vista de um usuario da cadeira)
« Com aroda acoplada e girando (cadeira suspensa para a roda girar)
+ Mosfet 2804
e Freqiéncia 1KHz e 20KHz
¢ Os Mosfet do low side estao montado com Dissipador.
» Fonte Tectrol 26,3v

Circuito de teste:
MODULO DE POTENCIA V13 R04 (PWM no Low Side)

5V,
; 1[a
Baterias by S0
Ov 4 7, [TCaaz20
v A
01? 2v 4
!n
24v : & IRF2804
LB
INV1 . ||>=? B g
PWM 104 Z, :
oul
24vf Regulador 5V 24 g5V : |50a "
L‘_—!f- > B = bf
78505 T
100pF < — +100|.IF olendidg i SM
w B T Dy BRK o ¢ dgFreo 5 e L
; -
g

O circuito acima apresentou um problema: o Mosfet do High Side que estd com o
Gate aterrado nao poderia estar aterrado, pois quando o Low Side estiver aberto a
tensao no source do mosfet do High Side tera 24v, e entdo o VGS sera -24v (gate no
terra) e o VGS maximo do IRF2804 é + ou - 20V. Este problema nao afetou a ondas
capturada, somente fez com que o lado direito da ponte H queimasse.

O VGS low side A (CH1) e VDS low side A (CH2). '
O sinal para ambos drivers de mosfet ficou com este ]‘
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aspecto:




Portanto optei em capturar as telas no detalh

MIC4427 20KHz Led(detalhe)

e:

MIC4427 20KHz Led(detalhe2)
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Medida realizada da subida do sinal VGS(CH1

MIC4427 20KHz Motor

) até a queda do sinal no VDS(CH2)

TC4420 20KHz Motor
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Sinal no motor 20KHz (Terra e Canal 2 sobre o motor)

MIC4427 TC4420
Tek Hin @ Stop M Pos: 45,8005 MEDIDAS Telk S & Stop M Pos: 45.80,us MEDIDAS
- -
CH2 CH2
flau Y
28.04 29.6Y
CH2 CH2
rAin in
=240 —-2.40%
CH1 DESL CH1 DESL
Fildu hdx
! RN 24
CH1 DESL CH1 DESL
rin Min
CH1 DESL CH1 DESL
Freqiéncia Freqiéncia
CH2 10.0Y K 10,005 CH2 & 23.0v CH2 10,0 K 10,005 CH2 7 2300
2P=Jul-10 14:27 <10Hz Zi-Jul-1014:23 20.5223kHz



Conclusao:

O TC4420 e o0 IRF7105 consegue uma resposta um pouco melhor que o
MIC4427, isto é visivel no ensaio com carga resistiva e led, a medida realizada foi
da subida do sinal VGS até a queda do sinal no VDS:

e MIC4427 960ns e 980ns
e TC4420 800ns
« |RF7105 800ns

O IRF7105 é um dual mosfet e foi avaliado somente com o intuito de
visualizar seu comportamento, o TC4420 é mais apropriado para o circuito, pois ele
€ um mosfet driver exatamente a funcao que ele estd exercendo.



